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SISTEMAS DE PRODUCAO SUSTENTAVEIS — PPS3

O desenvolvimento sustentavel constitui um tema complexo, contudo exprime
um conceito simples: consiste em assegurar que o modelo de crescimento
econdmico definido conduz 4 obtengao de beneficios para toda a humanidade,
garantindo que o consumo atual ndo excede os recursos disponiveis no nosso
planeta. No ambito do PPS 3 foram desenvolvidas: i. solugdes de inteligéncia
industrial, ii. solucGes EDGE, iii. solugGes energéticas sustentaveis, iv. solugdes
de robdtica movel para a logistica interna e v. solugbes de robdtica
colaborativa e estacGes de trabalho 4.0.

RESULTADOS

INTELIGENCIA INDUSTRIAL - Desenvolvimento da infraestrutura do Motor Digital
Twin, Modelo de Dados (para interoperacionalidade e interno ao Motor Digital
Twin), geracdo de dados e fungdes da pré-processamento. Definicdo e o
levantamento dos requisitos principais para o desenvolvimento dos modelos de
simulagdo e otimizagao para o piloto COLEP.

SOLUCOES EDGE — Desenvolvimento da especificacio genérica de ecossistemas i4.0
em diferentes dominios industriais. Caracterizagdao de aplicagdes de manipulagao
industriais e identificacdo e especificagdo de requisitos associados. Identificagdo dos
requisitos necessarios para o desenvolvimento da arquitetura Edge tendo em
consideragdo os ecossistemas i4.0 de diferentes dominios industriais e as aplicagdes
de niveis superiores que utilizam as solugbes Edge como intermediario para a
obtencdo de informagdo sobre o chdo de fabrica. Andlise da proposta de desenho
da arquitetura do Edge Object e do modelo de informagdo tendo em conta a sua
aplicagdo em solugdes de retrofitting.

SOLUGOES ENERGETICAS SUSTENTAVEIS - Predefinicdo dos detalhes geométricos
prototipo a desenvolver para a solugdo ventilada. Caracterizagdo do caso de estudo
COLEP. Otimizagdo do escoamento do protétipo de armazenamento de energia.
Mapeamento dos processos e identificagdo de medidas de melhoria conducentes a
descarbonizagdo dos processos. Inicio do desenvolvimento dos algoritmos: mdédulo
de diagndstico energético e mddulos de gestdo operacional.

SOLUCOES DE ROBOTICA MOVEL PARA LOGISTICA INTERNA - Carateriza¢do dos
casos de estudo COLEP e JPM. Desenvolvimento tedrico de um sistema capaz lidar
com algumas falhas de comunicagdo com os AGVs. Desenvolvimento do esquema
do sistema para o planeador de trajetérias Multi-robo.

ROBOTICA COLABORATIVA E ESTACOES DE TRABALHO 4.0 - Caraterizagio dos casos
de estudo JPM e CONTROLAR. Definicdo da arquitetura de software e interagdo
entre mddulos tecnoldgicos. Definigdo de tarefas a realizar pelo rob6, humano e
colaborativas. Definicdo da arquitetura e componentes para a voxelizagdo do
espaco. Segunda iteragdo do sistema de realidade aumentada para apoio no
processo de montagem. Desenvolvimento de mdédulo para geragdo de posi¢des de
grasping de objetos.
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Figura 1. Esquema de desenvolvimento do sistema para o
planeador de trajetérias Multi-robo (solugdes de
robdtica mével para logistica interna).
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Figura 2. Fluxograma do Submaddulo Supervisdo da
Comunicacdo (solugdes de robdtica movel para
logistica interna)
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