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SISTEMAS DE PRODUCAO SUSTENTAVEIS — PPS3

O desenvolvimento sustentavel constitui um tema complexo, contudo exprime
um conceito simples: consiste em assegurar que o modelo de crescimento
econdmico definido conduz a obtengdo de beneficios para toda a humanidade,
garantindo que o consumo atual ndo excede os recursos disponiveis no nosso
planeta. No ambito do PPS 3 foram desenvolvidas: i. solugdes de inteligéncia
industrial, ii. solugdes EDGE, iii. solugdes energéticas sustentaveis, iv. solugdes
de robodtica moével para a logistica interna e v. solugdes de robodtica
colaborativa e estagGes de trabalho 4.0.

PRINCIPAIS ATIVIDADES/RESULTADOS

INTELIGENCIA INDUSTRIAL - Este periodo foi focado na implementacdo de modelos
machine learning que irdo ser a base de funcionamento das funcionalidades
avancadas no motor Digital Twin, nomeadamente os modelos hibridos e
incrementais. Os modelos de simulagdo serdo integrados em dashboards digitais de
desempenho operacional para avaliagdo rapida de cendrios. Foi ainda desenvolvida
a primeira versao beta da app PDCA 4.0 e preenchimento com dados de produgao.

Figura 1. Esquema do protétipo do manipulador
movel (SolugBes de robdtica mével para logistica
interna)

SOLUCOES EDGE — Foram obtidas as especificacdes genéricas de ecossistemas i4.0
em diferentes dominios industriais. Apresentacao e caracterizagao de aplicagdes de
manipulagdo industriais e identificagdo e especificagdo de requisitos associados.
Foram identificados os requisitos necessarios para o desenvolvimento da
arquitetura Edge tendo em consideracdo os ecossistemas i4.0 de diferentes
dominios industriais e as aplicagdes de niveis superiores que utilizam as solugdes
Edge como intermediario para a obtengdo de informagdo sobre o chdo de fabrica.
Foi proposto uma visdo geral da arquitetura da solugdo Edge, assim como, da
arquitetura de solugdes de visdo computacional, que poderdo ser integradas num
Edge Device. Os Protétipos: Edge Object em ambiente industrial e sensor magneto-
resistivo em ambiente industrial estdo concluidos.

SOLUCOES ENERGETICAS SUSTENTAVEIS — Foi realizada a predefinicdo dos detalhes
geométricos prototipo a desenvolver para a solugdo ventilada, bem como a
otimizagdo do escoamento do protdétipo de armazenamento de energia.
Desenvolvimento de um guia metodoldgico para a descarbonizagdo de processos
industriais, que sumariza as principais metodologias aplicadas para a
descarbonizagdo da industria. Conclusdao do protétipo preliminar do Mddulo de
Gestdo Energética com visualizagdo dos diagramas de carga de consumo energia
elétrica decorrentes da programacdo da produgdo. Desenvolvimento tedrico de um
sistema capaz lidar com algumas falhas de comunicagdo com os AGV

SOLUCOES DE ROBOTICA MOVEL PARA LOGISTICA INTERNA - Elaboragdo do
prototipo do manipulador mével seguindo normativas e leis em vigor no que
respeita a aplicagdo de AGVs em ambientes industriais. O protdtipo inclui as
seguintes fungdes: aparafusar os parafusos previamente inseridos pelo operador;
retirar material de determinadas maquinas e durante o transporte inspecionar o
objeto.

ROBOTICA COLABORATIVA E ESTACOES DE TRABALHO 4.0 — foram desenvolvidas as Figura 2. Projeto completo com o modulo instalado
tarefas a realizar pelo robo, definicdo da arquitetura e componentes para a por C'fn_a do robd mc?vel, contendo u[n brago
voxelizagdo do espago, definicdo do pipeline do controlo de assemblagem, rObOt,'c? coIa’boratlvo TM,M_(S?IU(;OES de
implementagdo da versao preliminar do médulo de controlo de assemblagem e robética movel para logistica interna).
segunda iteracdo do sistema de Hand-Guiding para o robd colaborativo.
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