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| CONTEXTO

As maquinas corte laser utilizam um suporte para a chapa que origina que
algumas pecas recentemente cortadas caiam ou fiquem inclinadas,
inviabilizando a robotizacdo da recolha. Desta forma, a medida da
inclinagdo das pegas permite identificar as pegas passiveis de ser recolhidas
pelo robd manipulador e representa uma necessidade dos actuais sistemas

de corte industriais.
| SOLUCAO

Neste trabalho utiliza-se um sistema de visdo 3D, Microsoft Kinect, para
calcular a inclinagdo 3D das pegas cortadas em relagdo a chapa principal
onde foram efectuados os cortes. A cada conjunto de pontos no espaco 3D
é aplicado um algoritmo de estimag¢do de plano que apds o cruzamento
com a informagdo CAD permite identificar as pegas a recolher e o

respectivo angulo de recolha.
| BENEFICIOS

Este sistema permite automatizar uma tarefa que é completamente

dependente de operadores humanos na pratica corrente.
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